XAPAKTEPUCTHUKA

HA JUCHUIUVIMHATA ,,EJJEMEHTH HA ABTOMATHUKATA - KYPCOB ITPOEKT”
3A CIIEHMAJIHOCT ,MAIINMHOCTPOEHE U YPEJOCTPOEHE” — ¢opma Ha o0yueHune
peloBHA

O6yuasama kareapa: ,, MAIIMHOCTPOEHE U YPEJOCTPOEHE”

O06pazoBaTenHO-KBaU(). CTCIICH: Bun Ha mucnuruinHaTa: Ne 1o yuebeH man:

I'oguna: 4
bakanaBb 3aanKATETHA 43 a

Cemectrp VII Bpoii kpeautu: 2 Bonemnr nperogasaten: gou. a-p uHxK. Xpucrodop Koes

Ies Ha kypca:
OcHoBHa eCJI € YCBbBBPUICHCTBAHC HA 3HAHUATA U YMCHUATA 34 CIICMCHTHUTC HAa aBTOMAaTUKAaTa 4pe3
Ch3JIaBaHE Ha MPorpama 3a yrpasiieHHe Ha peasieH 00ekT ¢ koHTposep Alpha 2.

Heo0xonumu yciioBus:
KoMmioTbpHa 3ajla ¢ WHCTAJUpaH Ha BCIKO paboTHO Mscto codryep Alpha SW 3a FBD
nporpamupane Ha Alpha 2 KoHTposiepu U ChOTBETHHUS Xapayep.

ChabpikaHue HA Kypca:
Cp3/1aBaHe Ha nporpama 3a yupaBJIeHUE Ha peaJIHd 00EKTH ¢ KOHTPOJIEp.
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Meroau 3a npenoaasase:
WHMBUyaJIHU WM TPYIOBH KOHCYJITAIMH.

MeToau Ha OLleHABaHeE:
[TpoBepka Ha OOsicCHUTENHATA 3alMCKa U Ha Ch3JaieHaTa nporpama. MHauBuyamHo chbeceBaHe.

KpennTn no BugoBe neifHocT:

N3BbHAyIUTOpPHA 32€TOCT: 2 KpeAuTa: JUTEepaTypHa WIM MaTeHTHA CIpaBKa B OMOIMOTEKaTa —
0,3 kpenuTa; MOATrOTOBKA 3a OIEHsABaHE Ha 3HaHMATa — 0,2 KpenuTa; yueOHO-u3ce0BaTesicka padora
— 0,2 kpenuTa; yyacTre B HAYYHOM3CIIEIOBATEIICKU MTPOEKTH MO TEMaTHKa, CBbp3aHa C JUCIUILUINHATA
— 0,3 kpeauTa; KOHCYNITAIMK ¢ IpenoaaBaTen — 0,5 KpeanTa; MMCMEH MPEeBOJI Ha YacT OT JIMTepaTypeH
M3TOYHHUK Ha 9y e3uk — 0,3 kpenura; Apyru AeMHOCTH Ha U3BBH ayauTopHa pabota — 0,2 kpeaura.

E3uk Ha KOHTO ce npenogaBa: ObIrapcKku




