Лекция МПС 5 курс специалност КСТ/АИУТ

1


28.01.02

Регистри свързани с работата на SPI. Програмиране.

2.1 SPCR($1028) SPI Control Register. Сериен периферен управляващ регистър.
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B7
разрешава(1 ako SPIF=1)/забранява максата на прекъсвания;

B6
разрешава(1) SPI;

B5
тип изходи на PORTD; 0=CMOS;1=отворен дрейн;
B4
селектира режим на SPI;0=slave(подчинено у-во);1=master(главно у-во);

B3
поляритет на такта;активно високо(0)/ниско(1) ниво на такта-информацията се предава/приема по преден или заден фронт;

B2
тактова фаза; 0=преместващият такт на данните се получава от ‘или’ на SCK и SS;


1=при SS=0 могат да се предават/приемат данни без необх. SS=1-при 1 slave;

B1 B0
селектира тактова честота на SPI , задаващи коефициент на делене:

Max скорост на обмен е 1Mhz(2.1Mhz/2)
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2.2 SPSR($1029) SPI Status Register. Сериен периферен регистър на състоянието.
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B7
флаг установяване на прекъсване; Установява се при наличие на започване на приемане/предаване на информация;

B6
колизия; апаратно се установява в 1 ако в SPDR регистъра за данни се записва докато данните са в трансфер; нулиране се осъществява при прочитане на SPDR;

B4
флаг за грешка при режим;1= при откриване на повече от 1 у-ва master;

Генерира се прек.(ако е разрешено) Бит SPE=0-забрaна на SPI. Бит MSTR=0-slave у-во. Линиите на PORTD се установяват като вход чрез регистър DDRD.

2.3 DDRD($1009) Data Direction Register PortD. Регистър за посокота на данни на PORTD.
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При master:

B5
0=SS е вход за детектиране на грешка от режим;1=SS е изход с общо предназначение;

B4
1=разрешаване на синхронизиращ такт по SCK-изход;

B3
1=за разрешаване на MOSI като изход ;
B2
1=за разрешаване на MISO като вход; 

При slave:

B5
SS е селектиране на подчиненото устройство/не се програмира/;

B4
1=разрешаване на синхронизиращ такт по SCK-вход;

B3
1=за разрешаване на MOSI като вход ;
B2
1=за разрешаване на MISO като изход; 
2.4 SPDR($102A) SPI Data Register. Регистър за данните на SPI.
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Използва се за разположение на 8 bit данни, които ще се изпращат или са приети по SPI

Забележка:

Vector Interrupt Service Routine - Адреса на процедурата за обслужване на прекъсванията по SPI е в клетки FFD8,FFD9
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