XAPAKTEPUCTHUKA

HA JUCHUIUVIMHATA ,,EJJEMEHTH HA ABTOMATHUKATA - KYPCOB ITPOEKT”
3A CIIEHMAJIHOCT ,MEXATPOHUKA” — ¢opma Ha 00yueHHe pelOBHA

O6yuaBama karenapa: ,, MAIIMUHOCTPOEHE U YPEJOCTPOEHE”

OO6pa3oBaTeTHO-KBaTU(. CTETICH: Bupg Ha qucnuIuinHAaTa: Ne o yue6en nnam: Comuna: 4
BbakanaBbp 3aabKHTeTHA 43 )
Cemectsp VII Bpoii kpeautu: 2 Bopemwr npenonasaten: aon. A-p uHK. Xpucrogop Koes

es Ha kypca:
OcHOBHa 11eJT € YChBBPIICHCTBAHE HA 3HAHHUATA U YMEHHATA 3 CJIEMEHTHTE Ha aBTOMATHKAaTa 4pe3
Ch3JlaBaHE Ha Iporpama 3a yrnpaslieHHE Ha peasieH 00ekT ¢ koHTpoisiep Alpha 2.

Heo0xonummu ycjioBus:
KommioTbpHa 3aja ¢ WHCTaIUpaH Ha BCsIKO pabotHO Mscto codryep Alpha SW 3a FBD
nporpamupane Ha Alpha 2 koHTposIepu U ChOTBETHUS Xapyep.

Chabp:kaHue HA Kypca:
Cp3/aBaHe Ha Mporpama 3a ynpaBlieHHE Ha pealHd 00EKTH ¢ KOHTPOJIEp.
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MeTtoau 32 mpenogaBaHe:
WHauBHyalHU WA TPYITOBU KOHCYJITALMH.

Metoau Ha OLlEHABAaHE:
[TpoBepka Ha 0OsICHUTENIHATA 3aMMCKa U HA Ch3JlafieHaTa nporpama. MHauBuayasHo cr0eceBaHe.

Kpeautu no BumoBe 1eifHOCT:

HN3BbHAYyIUTOPHA 32€TOCT: 2 KpeAuTa: JIUTEpaTypHa MU MaTEHTHA CpaBKa B OMOIMOTEKaTa —
0,3 kpenuTa; MOATOTOBKA 3a OIEHsIBaHE Ha 3HaHUATa — 0,2 KpeauTa; yueOHO-u3caeaoBaTeNicka pabora
— 0,2 KpenuTa; ydacTue B HAyYHOU3CIEAOBATEICKU MPOESKTH MO TeMaTHKa, CBbp3aHa C AUCIUILTHHATA
— 0,3 xpenuTa; KOHCYITAIUMU C TipenoaaBaren — 0,5 KpeauTa; TUCMEH MPEBOJI HA YacT OT JIMTepaTypeH
M3TOYHUK Ha 9y e3uk — 0,3 kpenura; Apyru AEMHOCTH Ha U3BBH ayauTopHa pabota — 0,2 Kpeaura.

E3nk Ha KOHTO ce mpenogaBa: ObJIrapcku




